Automatizalasi
megoldasok a
csomagoloipar
szamara.
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Széles korii agazati ismeretekkel és az
egész vilagra kiterjed6 szakértGi
halézattal rendelkezd, vezet6 hajtas és
automatizalasi specialistaként
vallalkozasaval kozosen dolgozzuk ki a
legjobb megoldast. Legyen sz6 akar a
meglévé berendezés optimalizalasardl
vagy Uj csomagologép kifejlesztésérdl —
vallalkozasa otleteit lelkesedéssel
ultetjik at a gyakorlatba.

Egyéni igényeikhez és elképzeléseikhez
igazodva tamogatjuk vallalkozasat a
projektet kisérve, a projektben
egyuttmikodve vagy akar az innovativ
osszkoncepcié megvalositasa soran is.

llyen egyszeriien fejlesztjiik ki
csomagoléipari innovacidinkat:

« Tapasztalt agazati szakemberek
hallgatjak meg vallalkozasa igényeit
és feladatait

« Innovativ hardverek és szoftverek
a hatékony megoldasok
megvalositasaért

« Megbizhaté hajtasrendszerek
a jellemzd csomagolasi
alkalmazasokhoz

« Nyilt szabvanyok alkalmazasa

« Globalis gyartas a Lenze egységes
mindségi standardjaival

Az egész vilagra kiterjedd logisztikai
koncepcid

« Globalis szervizhaldzat és oktatasi
kinalat
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A csomagologépekkel
szembeni novekvé elvarasok.

A csomagoldipar innovacios ereje
folyamatosan uj kihivasok elé allitja a
gépeket és berendezéseket. A
csomagologépekkel szembeni jelenlegi
és jov6beni elvarasok egyutt jarnak a
novekvd digitalizacioval. Az alabbi
atfogo trendek mind nagyobb
jelent6séggel birnak a végfelhasznalo
szamara.

Rugalmassag

A gépek egyre inkabb tekinthetdk 6nallé
egységeknek, amelyek rugalmasan
bevethetdk. Ezaltal lehetdvé valik a gyors
reagalas a kereskedelmi akciokra és a
széles termékportfolio lefedése egyetlen

gépen. Ezenkivul rovidek az atallasi idék
és gyorsan elvégezhet6 a
formatumvaltas, ami csokkenti a
koltségeket Uj termékbevezetések esetén.

Személyre szabhatosag

A rugalmassag akar az 1-es tételméretig
maximalizalhaté, igy lehet6ség van a
vevd teljesen egyéni megkeresésére és
arra, hogy az ligyfél a termékfejlesztés
részéve valjon. A nagyfoku
rugalmassagnak koszonhetéen emellett
a cég gyorsabban igazodhat a piaci
igényekhez, novekszik az innovacios
rata, és csokkenthetdk a raktarkészletek
— ,Make to Order”.



Atlathatésag

A fejlettebb adatkezelés képezi az egész
vallalatot atfogd adatkapcsolatok és
halézatok alapjat, igy valamennyi
folyamat egyszer(ibbé valik a
standardizalt adatstrukturaknak
koszonhetben. Optimalizalt felligyeleti
folyamatok konnyitik meg a
karbantartasi és javitasi munkakat, és a
teljes gyartasiranyitas tokéletesebbé
valik. A vevSk részére a mobileszk6zok és
a Track & Trace alkalmazasaval
fejlettebb szervizkinalat nyujthato.

Rendelkezésre allas

Az lizemzavarok korai felismerésével
biztositott a gépek maximalis
rendelkezésre allasa. A karbantartasok
tervezhetdk, a potalkatrészekbdl pedig
elegend6 minimalis mennyiséget
készleten tartani. A konnyen rendelhetd
alkatrészek a gyors szallitast kovetéen
betanitas nélkiil beszerelheték, ami
nagyobb szabadsagot tesz lehet6vé a
gépbeszerzés terén.

Gép és ember kozotti interakcio

Intuitiv koncepciok konnyitik meg a
komplex technologiak kezelését, egyben
csokkentik a hibalehet6ségek szamat. A
mobileszkozok és a nyilt interfészek
hasznalataval rugalmas vezérlés valik
lehet6vé, és a gép valamennyi funkciéja
hozzaférhetd. Internetes technolégiak
tamogatjak a diagnosztikai vizsgalatokat
és csokkentik a hibak szamat a gyartas
soran.

Hatékony eréforras-felhasznalas

Az er6forrasok még hatékonyabb
felhasznalasanak kulcsa az eszk6zok és
berendezések digitalis kommunikacioja
és halézatba kapcsolasa: ekkor a gép
igazodik az anyaghoz, és nem az anyag a
géphez. Ennek koszonhetéen az anyag-
és energiafelhasznalas optimalisan
beallithato, a termék- és
anyagveszteségek minimalizalhatok, az
intelligens vezérlésli motorokkal pedig
energia nyerhetd vissza.




lpar 4.0 — A

jovo

e L o

kulcskompetenciaja
az egyuttmukodési
kompetencia.

A gépgyartast mindig is a vevok
igényeinek maximalis figyelembevétele
jellemezte, amit az igények miszaki
megoldasokba valé atultetése kovetett.
Ehhez az Ipar 4.0 révén a gépgyartas jol
ismert vilagan kivulrél olyan részletek
és lehetdségek jarulnak, amelyek uj
esélyeket kinalnak. Aki gyorsabban és
hatékonyabban mikodik egytitt
partnereivel, akiket nagyobb
mértékben is integral, az nyerni fog a
versenyben. Az egytittmdikodési
kompetencia olyan szakértelmet jelent,
amely valaszolni képes a trendekre és a
veviknek a gépek Uj generaciojaval

szembeni kovetelményeire. Ekként

olyan miiszaki megoldasok és

innovaciok teremthetdék, amelyek a

verseny szempontjabol donté elényt

jelentenek:

« Milyen el6ny a legfontosabb
vallalkozasa szamara?

« Milyen miiszaki intézkedéseket
hoztak eddig?

« Mik jelentik a legnagyobb
kihivasokat vallalkozasa szamara?

Készséggel beszéljiik meg
vallalkozasaval a valaszokat és a
lehetséges kozos perspektivakat.



hatékony-
sagra
tervezve

aktivitas

A szamtalan lehetdséget tartalmazo Ipar 4.0 koncepcié csak akkor lehet sikeres, ha minden érintett — a végfelhasznalok,
a gépgyartok, a technolégiai beszallitok és a tudomany képviseldi is — egy iranyba huz.



Hozza
lenduletbe
vallalkozasat.

Az egyre rovidebb innovacios ciklusok, az agressziv
versenytarsak és a szoros arverseny olyan kihivasokat
jelentenek, amelyekkel a gépgyartoknak egyre nagyobb
mértékben kell megkiizdenilik.

Ezért is szeretnénk egyszeriibbé tenni a munka
mindennapjait szamukra. Engineering Toolchain
megoldasunk a gép életciklusanak kiilonb6z6 szakaszaiban
teszi lehet6vé a mechatronikai engineering feladatok
elvégzését, optimalisan a felhasznaléhoz és a feladathoz
igazodo eszkozokkel. Ezenfelul a gép szoftverének
modularissa tételével és standardizalasaval leegyszerisitjuk
a szoftverfejlesztést is, aminek kdszonhetben jelentds
mértékben csokken a gép fejlesztéséhez sziikséges ido.

A legkiilonb6z6bb automatizalasi feladatok
megvaldsitasahoz intelligens megoldasokat kinalunk a
Controller-based vagy a Drive-based Motion mozgashoz.
Emellett vallalkozasa az energiahatékony L-force
portfolionknak koszonhetéen megbizhatd technolégiakbdl,
tartés min6ségbdl és valamennyi termék egyszeri
kezelhetGségébdl profitalhat, ami nemcsak a hajtasok
kulonboz6 valtozatainak szamat csokkenti, hanem a teljes
mérnoki fejlesztési folyamatot is leegyszer(siti.

Ez pedig végeredményben mindenki szamara érezhet6 lesz.

Hatékony

szoftvermegoldasok

A gép teljes
életciklusat
végigkisérd
Engineering
Toolchain

« Intelligens
Motion Control
standardizalt
technologiai
funkciokkal

____________________

fejlesztési

Kisebb mérnéki
raforditasok |

A feladatokhoz
igazodo
automatizalasi
megoldasok

Minden géphez a
megfelel6 rendszer és
a megfelel6 termékek

————————————————————

. Kisebb Drive-and
\ Automation-Invest !
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Pontosan az, amire
a csomagologépnek
szuksége van.

Az elsédleges csomagolastdl a palettazasig — intelligens
automatizalasi megoldasainkkal gyorsan megtalaljuk
kozosen a legjobb megoldast valamennyi gépfeladat
szamara. Hagyatkozzon batran az egyszerti
szoftverfejlesztésre, a nyilt szabvanyok alkalmazasara,
valamint a hajtasok megfelel6 méretezésére.
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Egyszerii szoftverfejlesztés

~Lenze FAST” Application Software Ezaltal a hajtast vezérl6 Motion
Toolbox eszkoztarunkkal intelligens, Software fejlesztése akar 80%-
standardizalt szoftverkomponensek ban onalléan elvégezhetd, ami
allithatok ossze a legkiilonbozébb jelentds mértékben csokkenti a gép
gépmodulokhoz egy Template alapfunkcidinak fejlesztésére forditott
sablonban, igy egészen egyszerlien idét.

hozhato |étre a sajat gépszoftver.

_______________________________________________________________

FAST technolégiai modulok E FAST Motion
I~
@Qca 0 |=== 0=
C©c @ R —
l \COL k'/ ' Camming

| : Mo
© & oty - oy =

.
I

1

1 —_——
! Pozicionalas
I

1

1

I

FAST Application Template OMAC PACK ML
Template ﬁf_

_______________________________________________________________

Nyilt szabvanyok

A Lenze automatizalasi rendszerei igy egyszertien integralhatok

nyilt szabvanyokon alapulnak! folérendelt gépsori strukturakba.
Rendszereink a piaci szabvanyok Ez a nyitottsag biztonsagossa teszi
alkalmazasanak koszonhetben a jovét mind a gépgyarto, mind a
barmikor 6sszekapcsolhatok mas végfelhasznal6 szamara.

gyartok vezérlési és hajtasrendszereivel,

PLC opon i
PackVIL OPCUA ‘F CANopen DeviceNet. EthercAT™  EihorcAT

L L CODESYS

[PLCopen|

— [ R ] ® @
CiPsafoty 3>  POWERLINK i%%%%g ® Etheri'et/IP  ETHERNET gfq]
afe

PROFIsafe
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Sokkal tobb a tavoli karbantartasnal:

a Remote Services & Analytics
tobbletértéket jelent az OEM

gyartonak és a végfelhasznalonak.

Az Ipar 4.0 alapjat a gépek, termékek,
komponensek és természetesen az
emberek digitalis kommunikacidja,
halézatba kapcsolasa képezi.

A tavoli karbantartashoz

biztonsagos platformot biztositunk.
Szerviztechnikusunk visszakovethet6
kapcsolaton keresztul kommunikal

a géppel. A gép lizemeltetdje igy
bizonyos lehet afelél, hogy a gépekhez
kizarolag arra jogosult személyek
férhetnek hozza, méghozza csak a
meghatarozott id6pontokban.

A karbantartas mellett a gépekrdl
adatokat tudunk gydijteni és
maganfelhében tarolni. Az adatokat
elemzés utan olyan mutatészamokka
alakitjuk at, amelyek mélyebb
osszefliggéseket tarnak fel a

gép mukodésével kapcsolatban.
Cégiink teljes kord, feln6alapu
mindségiranyitasi rendszert kinal
vallalkozasanak. Valamennyi
felh6szolgaltatas rugalmas el6fizetési
rendszerben vehetd igénybe, amellyel
a gépadatok online atvitele egyénileg
skalazhato. Ez a vallalkozason beliil
mukodtetett rendszerekhez képest
szamos elénnyel jar: nincs sziikség
informatikai beruhazasokra, koltséges
szoftverlicencekre és semmilyen
karbantartasra. Dont6 szempont az is,
hogy nincs szukség komplex, egyedi
programozasra sem.

12

Bizonyosan a legjobb megoldas:

»Financial Grade Security”

legmagasabb biztonsagi szint

- Titkositott adatok atvitele a
hal6zatbdl a felhébe

» NCP protokoll

« Atlathaté adatforgalom a cég
halézatan

Jovébiztos

« OPC-UA hozzaférés a Lenze
Controller vezérl6hoz Folyamatos
adattovabbitas a felh6be

« Minden adat rendelkezésre all
kozvetlen vagy jovébeni elemzés
céljara

Berendezésgazdalkodas

A gépek kihasznaltsaganak és
rendelkezésre allasanak figyelése

« Track&Trace, illetve termelékenységi
adatok

» Min&ségi paraméterek figyelése

Tav-karbantartas

 Hozzaférés az adatokhoz barhol a
vilagban

- Tavdiagnosztika és -szervizelés

« A terepi beavatkozasok akar 80%-a
megtakarithato

Predictive Maintenance/Digital

Services

« A potencialis lizemzavarok el6zetes
felismerése a felh6adatok alapjan

- ,Big-Data” a gyartas optimalizalasat
célzé tanacsadasi szolgaltatasok
alapjaként a gyarto részérdl
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Delta Roboter

Maximalis
rugalmassag
robotika révén.

A gép legrugalmasabb alkotorészeként a Delta Roboter
jelenti az els6dleges valasztast az egyedi gyartas
szempontjabol.

« A lenze FAST technoloégiai modulok paraméterezést
tesznek lehet6vé programozas helyett, mélyebb robotikai
ismeretek nélkiil is, igy a szoftverek komplexitasa
attekintheté marad.

« Szoftvereink nyilt rendszerdek: vallalkozasa fuggetlen
marad, egyuttal hozzateheti a szoftverekhez egyéni
kulcskompetenciait is.

« Az integrativ vezérlés egyetlen Controller vezérl6ben
egyesiti a logikat, a meghajtast és a robotikat, ami
feleslegessé teszi a tovabbi vezérlések kifejlesztésének
raforditasait.

« A perifériak — pl. kamerak, szallitészalagok stb. —
egyszerlen csatlakoztathatok.

 Arendszer egyszerlien 6sszekothet6 a MES/ERP
vallalatiranyitasi rendszerrel, pl. a Track&Trace funkcio
hasznalatahoz, recepturak kezeléséhez vagy a gépkezelés
érdekében.
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Delta Roboter megoldasi példa: Controller-based Automation
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Vizszintes tasakologép

Hatékony eréforras-
felhasznalas a
legmagasabb szintli
termelékenység
mellett.

« Modularis, skalazhaté szoftverek és hardverek, amelyek
minden kovetelményhez igazodnak.

« A Lenze tekercselési megoldasa kiegyenliti az olyan
zavaro jellemzdéket, mint a surlédas és a gyorsulas
hatasa. Ezaltal elkerlilhet6 az anyagszakadas és a selejt,
egyben vékony, huzasra érzékeny foliak is alkalmazhaték
—a huzéeré6méréshez sziikséges, specialis érzékelSkre
forditott koltségek nélkul.

« Intelligens hajtasok: A gép megtanulja a folyamat alapjan
a hajtastechnika paramétereit, igy nincs sziikség tobbé
koltséges szakértdi vizsgalatokra azok megallapitasahoz.

« A csomagoloanyag vagy a paratartalom megvaltozasakor
a gép igazodik a valtozasokhoz.

« Az iranymutato ,,Cross Cutter” technolégiai modul
(keresztvagd) kiszamitja a buitykdstarcsa mozgasat a
keresztiranyu zaréhenger szinkronmozgasahoz, amelyet
szinkronizal a fétengellyel — ezzel megakadalyozhaték
az lres csomagolasok és az, hogy a zaréprések kozé
termékek kertljenek.
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Megoldasi példa vizszintes tasakologép esetén: Controller-based Automation
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Dobozfelallité

A kozéppontban
a kezelo all.

« Grafikus megjelenités felhasznalokozpontu kezelési
koncepciéval (User Centered Visualization), rendkivdil |
rugalmas szoftverrel.

« Intuitiv, széveg nélkiili (nyelvektdl fliggetlen) vezérlés és
navigacio (abrakkal és szimbélumokkal).

« IPC Design —a meglévé gépdizajnhoz illeszkedé médon,
egyszer(i felhasznalokezelés, a gépkezeld biztonsagos és
egyszerl bejelentkezése RFID alkalmazasaval.

- A gépek gyors és biztonsagos beallitasa, kezelése és
szervizelése az egész vilagon.

« Grafikus megjelenités Multi-Touch-Display kijelz6kon,
valamint kiilonb6z6 megjelenit6kon (okostelefon,
tablagép, bongészé, HMI stb.).

- Egységes HMI Template sablon és ennek kdszonhetéen
az 0sszes gép konnyebb kezelhet6sége — az egyes
gépekhez sziikséges HMI-oktatas nélkil. A gombok és a
hibatizenetek stb. standardizalt nézete és elhelyezkedése.
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Megoldasi példa dobozfelallitora: Drive-based Motion
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Beavatkozdk/érzékel6k szintje —
elektromechanika
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Az egész vilagra kiterjedo
szervizelés a csomagoldipar
kovetelményeihez
igazodoan.

Termelékenység, megbizhatosag és szervizmoduljaink és a tapasztalt
mindennap Uj csucsteljesitmény —ezek  specialistaink kimagaslé alkalmazasi
jelentik vallalkozasa berendezéseinek ismeretei révén megvalosuld

legfobb sikertényezdit. A tartésan kompetens tamogatas all. Barhol,
biztonsagos lizemeltetéshez egyéni, barmikor és barhogyan is van sziksége

atgondolt szervizkoncepciokat vallalkozasanak tamogatasunkra —
kinalunk, amelyek kozéppontjaban mindig rendelkezésére allunk.

20




Lenze-atvizsgalas

Mi a tényallas?

Onok pontosan ismerik a gépiiket —
igy vallalkozasaval k6zosen alakitjuk
ki a megfelel6 intézkedések alapjat,
példaul feltarjuk a gyenge pontokat
vagy a kockazatokat és az értékes
teljesitménytartalékokat. Egy biztos: a
gép nalunk a legjobb kezekben van.

—

Lenze-optimalizalas

A jot is egyre jobba tessziik.
Gondoskodunk réla, hogy
berendezése zavartalanul miikod;jon,
tovabba intelligens optimalizalasi
lehetségeket mutatunk fel, amelyek
kozé az energiakoltségek csokkentése,
a gyartas atallitasakor sziikséges
felszerszamozasi id6 leroviditése,
valamint a teljesitmény jobb
kihasznalasa tartozik. Torédunk vele.

Lenze-megel6zés

A véletlen is kézben tarthato.

Annak érdekében, hogy kozosen a
lehetd legalacsonyabb szinten tartsuk
a gépet érint6 lehetséges kockazatokat,
atfogd megel6zési szolgaltatasokat
kinalunk. Tamogatjuk vallalkozasat

a rendelkezésre allas novelésében,
egyuttal minimalizaljuk a reakcio-

és allasidoket lizemzavar esetén.

Ezzel vallalkozasa id6t, pénzt és sok
bosszankodast takarithat meg.

Lenze-vészhelyzeti segitség

Minden esetre tokéletesen felkésziilve.
Vallalkozasa vészhelyzetben is teljes
mértékben rank hagyatkozhat.
Atfogoban felkésziilink a lehetséges
uzemzavarokra. Amennyiben

elére nem lathat6é esemény
kovetkezne be, gondoskodunk a

gyors helyreallitasrol és a részletes
hibaelemzésrél. Céglinkkel vallalkozasa
projektjei egyszerlien biztonsagosan
miikodhetnek.
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A Lenze sok mindent egyszertvé
tesz vallalkozasa szamara — a
fejlesztési folyamat mindegyik
szakaszaban.

Vallalkozasaval kozosen dolgozzuk kia  alkalmazasarol. Céglink egyszerliségre
legjobb megoldast, és lelkesedéssel torekszik, amelyben a tokéletest keresi.
hozzuk miikodésbe az otleteket, legyen Ez hatarozza meg gondolkodasunkat,
sz6 akar a meglévl gyartdberendezés  szolgaltatasainkat és termékeink
optimalizalasardl, uj gép kifejlesztésérél minden részletét.

vagy nagy csomagoloipari rendszerek

Otletek kialakitasa

Az Uizemeltetés / \ Koncepciok
biztositasa A 5 2 : kialakitasa

Gépek el6allitasa L . Megoldasok
o - kidolgozasa
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www.Lenze.com

A jelen dokumentum a Lenze SE (Hameln, Németorszag) szellemi tulajdona. A prospektusban foglalt
valamennyi kézlés a nyomdaba adas id6pontjaban rendelkezésre allé informacioknak felel meg, és kizarélag
az elGzetes tdjékoztatast szolgdlja. Az eredeti termékektdl valé esetleges szineltérések nyomdatechnikai
okokra vezethet6k vissza. A szerzéi jogok és a szomszédos jogok egyediili, kizarélagos birtokosa a Lenze

cég. A jelen dokumentum barmilyen felhaszndlasa — kiilondsen terjesztése, utannyomasa, hasznositasa és
adaptaldsa —kizarélag a Lenze kifejezett, irasbeli engedélyével megengedett.
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